Napedy do zaston AM-75 / AM-95

Wymiary montazowe

A B C D

=oN D

> 20 mm le 236 mm L. z56mm 236 mm

Odstep od krawedzi wneki Montaz jednej szyny we wnece 15 cm Montaz dwoch szyn (firana, zasotona) Maksymalny rozstaw uchwytéw

O$ szyny 6,5 cm od okna Wneka minimum 25 cm.
Osie szyn ok. 6 cm /17 od okna

Dla 2 szyn:  Optymalna odlegtos¢ pomiedzy dwiema szynami wynosi 15 cm.
W zaleznosci od sztywnosci i sposobu uszycia zastony odlegtos¢ ta moze byc inna.

Instalacja

»  Aby zamontowac naped AM75 w koncowce szyny nalezy wsunac silnik do konca oraz przesunag¢ blokade ze skrajnego potozenia do $rodkowego.

+  Aby zamontowac silnik AM95 nalezy obréci¢ silnik o 60 stopni i wiozy¢ pionowo w koncdwke szyny, a nastepnie obréci¢ do whasciwej pozycji pozwalajac

na zamkniecie sie zatrzasku.

» Podwojne gniazda RJ-12 stuza do sterowania bezpotencjatowego, a takze do rozdzielenia sygnatu na drugi silnik w karniszu (tandem)

lub do sterowania napedem w kolejnym karniszu obok.
+ Brak pilota w zestawie uniemozliwia dopasowanie pozycji krancowej w silniku AM75 RF / AM95 RF / AM95 5W RF.

Podtgczenie zasilania i okablowanie

Alnstalacji oraz podtaczenia powinna dokonywac wykwalifikowana osoba posiadajaca odpowiednie uprawnienia.

typ AMT75 LS AM75 5W RF / AM95 5W RF AM75 RF / AM95 RF
L - fazowy }
N - neutralny 3W
PE - uziemienie W AC 230 V 50 Hz AC 230V 50 Hz AC 230 V 50 Hz
L1 -fazal LS [FEASRSSAS - I —
L2 - faza 2 N —
Fazowe LS (Line Switching) AC 230 V + + (LS/5W) -
DCT (Dry Contact) - + (3W/5W) +
RF (Radio Frequency) - + (3W/5W) +
L - czerwony / AM95 RF - brazowy N - niebieski PE - zielony/z6tty L1-bragzowy L2 - czarny
AM75 RF AMO95 RF / AM95 5W RF DCT: AM75 5W RF, AM95 RF, AM95 5W RF
SPEED
LEARN F— [ 1 - bialy
— — 2 - czarny
3 - czerwony
4 - zielony
5 - z6iy
AMO95 RF [ 6 - niebieski
1 2| 3 5/ 6
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® ®
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AM95 5W RF dot
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géra @——
sterowanie bezpotencjatowe

Wtyczka RJ-12
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Napedy do zaston AM-75 / AM-95

Tabela obcigzen

obcigzenie (waga tkaniny) - kg AM95 RF / AM95 5W RF AM75 RF / AM75 LS / AM75 5W RF
pojedynczy Tandem pojedynczy Tandem

o l L [ ( L L [ é L L [ ( l L [ (

do4m 50 40 30 21 50 50 37 26

do8m 45 21 25 16 70 50 30 23 56 43 31 20 87 62 37 23

do12m 40 30 20 50 37 25

AMT75 LS - Ustawienie

Silnik AM75 LS nie posiada zadnych dodatkowych funkgji. Pozycje krancowe sg ustalane przecigzeniowo. Podwdjne wejscie RJ-12 silnika AM75 LS jest nieaktywne.
Aby poprawnie ustawi¢ pozycje krancowe nalezy przytrzyma¢ przycisk GORA/DOE do momentu, az naped samoczynnie sie roztgczy (w przypadku przetgcznika

klawiszowego).

Po pierwszym przecigzeniowym ustawieniu pozycji koricowych system miekkiego startu/stopu wiaczy sie automatycznie.

AM75 RF, AM75 5W RF, AM95 RF, AM95 5W RF - Programowanie

Przed rozpoczeciem programowania nalezy doktadnie przeczyta¢ wszystkie uwagi dotyczace danego punktu programowania.

dotyczy silnika AM

AM

1. Programowanie nadajnika lub kanatu

AC12X

dotyczy nadajnikow: pilot wiacznik Scienny

Q)

e)

a 10s || b red c A e
earn O || @ = v

° — \V

AM 1s ACI2X 15

2. Zmiana kierunku pracy

a A10s b red <A d  blue
=C & | = | & |
\V/ — \/ —»

ACI2X 5 ACI2X 15 x3

q

3. Dodawanie nowego nadajnika lub kanatu

Q)

a /\ 10s || b red C A d blue
=0 & | S | & |
\V/ —» \/ —
AC2X 5 ACI2X 1s x3
4. Usuwanie nadajnika lub kanatu
a A 10s | |b  red <A d  blue
=0 & || o | & ||
\/ —> v —>
ACI2X 5 ACI2X 1s x3

)

5. RESET - Kasowanie wszystkich nadajnikéw i pozycji

Metoda 1

a A 10s | |[b  red c d  blue
= 9l @ PROG Q- Vv
\/ —» @ —

AC12X 5s ACI2X T7s 1s

6. Wiaczanie/wytaczanie funkcji Touch Motion

a b red C
LEARN @
i —
M Ts

red

vy

d blue

ALl

a)

Kiedy dioda na silniku zacznie pulsowac na czerwono, w ciagu 10 s wcisnij przycisk A
na nadajniku RF.

Pierwszy ruch w prawo i w lewo powoduje przeciagzeniowe ustawienie pozycji kraicowych.

Kiedy dioda na silniku zacznie pulsowac na czerwono, w ciggu 10 s wcisnij ponownie
przycisk == na nadajniku RF.

Wcisnij przycisk A na nowym nadajniku.

Kiedy dioda na silniku zacznie pulsowac na czerwono, w ciggu 10 s wcisnij przycisk
na usuwanym nadajniku RF.

Metoda 2
a 10s || b red c d blue
LEARN . LEARN . \/
° L ) e
AM 35 AM  1s x3

Trzymaj wcisniety przycisk LEARN do momentu az dioda zacznie pulsowac na niebiesko.

elektryczne.eu



Napedy do zaston AM-75 / AM-95

Funkcje dodatkowe

AM95 RF, AM95 5W RF

1. Regulacja predkosci przesuwu
a 10s || b . c b Nalezy wybra¢ predkos¢ korzystajac z przycisku LEARN na silniku.
SPEED O /‘ L \ SPEED niebieski - 16 m/s (130 rpm)
° [ LEARN Y ° V fioletowy - 12,5 m/s (100 rpm)
@:- ‘@- czerwony - 10 m/s (80 rpm)
AM 3s ® ‘_/. AM 3s Y i
AM75 RF, AM95 RF, AM95 5W RF
2. Dopasowanie pozycji krancowej
a b ¢ blue d A , e f blue 3 Ustaw silnik w danej pozydji krancowe;j.
- —»1 Sl - <ol d) Przesun wézek wiodacy do wybranej pozydji.
N PROG @: = /4 PROG O v acydo wybrane) ponyd
— O~ ] — V// = ® —
ACIX 15 x3 || acix ¥ || acix 1s x3
Rozwigzywanie probleméw
Problem Przyczyna Rozwiazanie

Pilot przestat dziatac.

Brak zasilania, stabe baterie.

Upewnij sie, ze karnisz jest podtaczony do zasilania.
Sprawdz stan baterii, zwré¢ uwage czy zapalaja sie
diody na pilocie.

2. | Wozek wiodacy nie dojezdza do a. Nastagpito przesuniecie wozka wiodacego po wyjeciu Nalezy zresetowac naped (pkt. 5), a nastepnie
konca szyny. silnika. przypisac pilota jeszcze raz (pkt. 1) oraz ponownie
b. Pozycje krancowe ustawione bez obcigzenia (zastony). | ustawi¢ pozycje krancowe z docelowym obcigzeniem
(zastong) (pkt. Te).
3. | Funkdja Touch Motion nie dziafa. a. Upewnij sie, ze dysponujesz silnikiem AM95 RF a. Funkcja dziata wytacznie kiedy silnik ma

lub AM75 RF (podfaczenie 3 lub 5 zy4).
b. Ruch wézka nie powoduje dalszego ruchu karnisza.
¢. Funkgcja Touch Motion jest nieaktywna.

podtaczone przewody L, N, PE na state.

b. Przesun wézek wiodacy zdecydowanym ruchem
(min. 15 cm), do momentu zadziatania silnika.

c. Wykonaj pkt. 6 w celu wiaczenia Touch Motion.

Dane techniczne

typ napedu AM75 AM95
moment obrotowy 1,5 Nm TNm
predkos$¢ przesuwu 12,5 cm/s 10/12,5/16 cm/s

wymiary

297 x 67 x 53 mm

230 x 94 x 57 mm

napiecie znamionowe

AC 230V 50 Hz

moc znamionowa 65 W 9% W
temperatura pracy 0+50°C 0+50°C
stopien ochrony IP 20 IP 20
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