Napedy rolet AM-RF

Dane techniczne

typ MEL Q MEL

moment obrotowy 6 Nm 3 Nm 6 Nm
liczba obrotéw na minute 28 rpm 28 rpm 18 rpm
L - catkowita dtugos¢ silnika 492 mm 504 mm 504 mm
L,, - szerokos¢ gtowki silnika 12 mm 12 mm 12 mm

napiecie znamionowe

pobor pradu 0,49 A 0,38 A 0,49 A
moc znamionowa 15 W 85w 15w
temperatura pracy 0+60°C 0 +60°C 0+60°C
stopien ochrony IP 44 IP 44 IP 44
kabel DCT + + +

Ogolne wytyczne

* Przed rozpoczeciem uzytkowania urzadzenia nalezy doktadnie przeczytac catg instrukcje, jak rowniez zachowac jg przez caty okres uzywania urzadzenia.
« W zaleznosci od wersji silnika/odbiornika, potwierdzenie operacji nastepuje poprzez krétki ruch silnika lub sygnat dzwiekowy.

+ Po rozpoczeciu danego punktu programowania, po 10-30 s bezczynnosci, zmiany nie zostang zapisane i silnik automatycznie zasygnalizuje wyjscie z trybu
ustawiania poprzez ruch lub dzwiek.

+ Kazda pozycja (poza pierwsza) moze byc niezaleznie ustawiana i kasowana.

«  Pierwsza pozycja krancowa moze zostac usunieta tylko po catkowitym zresetowaniu pamieci silnika (pkt. 10).

«  Pozycje posrednie (mozliwos¢ ustawienia do 4 pozycji) moga by¢ ustawione wytacznie pomiedzy gérna i doing pozycja krancowa.
+ Pojedyncze weisniecie A lub W spowoduje ruch do najblizszej pozycji érodkowej lub krahcowej.

+ Podwdjne weisniecie A lub W spowoduie ruch do pozydji krancowej (gornej lub dolnej), bez zatrzymywania sie.

— (@ gorna pozycja krancowa

-

-1- | posrednie pozycje krancowe (max. 4)

-

L @ dolna pozycja krancowa

Podtgczenie zasilania i okablowanie

MEL / QMEL MEL dct / Q MEL dct I Wtyczka RJ-12
N - neutralny (niebieski) 1- bialy

2- czarmny
i = 3- czerwony
. 4- zielony
H 5- 26Hy
6- niebieski

AC 230 V 50 Hz L - fazowy (brazowy)

PE - uziemienie (zielony/zotty) A 3] 4] o o

port A port B
(RS485/RS232) O—— —@ (RS485/RS232)

COM o——

gora e——

sterowanie bezpotencjatowe
stope——

dot

A Instalacji oraz podtaczenia powinna dokonywac wykwalifikowana osoba posiadajaca odpowiednie uprawnienia.
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Napedy rolet AM-RF

Konfiguracja

a) Trzymajac A po 3 s wigcz napiecie.
Kroki a) i b) mozna zastapi¢ wcisnieciem przycisku PROG na silniku.

a) Pierwsze wcisniecie przycisku PROG nalezy wykona¢, gdy belka dolna
znajduje sie kilka cm ponizej docelowego poziomu.

f ) Ustaw silnik w danej pozycji krancowej.

a) Ustaw silnik w danej pozydji krancowej.

D Krotkie weiéniecie A lub W powoduje ruch do najblizszej pozydji $rodkowej/krancowej.

Krotkie wcisniecie A lub W powoduje krotki ruch - maty obrét lameli zaluzji.

1. Programowanie nadajnika lub kanatu
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2. Zmiana kierunku obrotu
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3. Ustawianie gérnej pozycji krancowej
b , d
a CA /A
PROG = /A PROG
° v/ = ® V
1s 4 v 1s
4. Ustawianie pozostatych pozycji kranicowych
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5. Dopasowanie pozycji krancowej
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6. Usuwanie pozycji krahcowej
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7. Tryb pracy roletowy "/ zaluzjowy?
b d
A A 2
- = v
5s 1s
8. Dodawanie nowego nadajnika lub kanatu
a Q b c A NEW d 9 Wcisnij przycisk A na nowym nadajniku.
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9. Usuwanie nadajnika lub kanatu
a é b C d
— PROG
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10. RESET - kasowanie wszystkich ustawien silnika
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9 Przytrzymaj wcisniety przycisk PROG az do dojscia do kroku e).
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